
16.12.20 г. Теоретическая механика. Лекция 

 

3.8. Основные положения из теории удара 

 

Ударом называют кратковременное взаимодействие тел, вызывающее за 

ничтожно малый промежуток времени резкое изменение скоростей их точек. 

Если удар прямой и центральный (т. 

е. ударный импульс S проходит через 

центр масс и скорости точек 

перпендикулярны к поверхности 

соприкосновения тел), то для двух тел 

(рис. 3.7) импульс на стадии )) ба   для 

каждого тела с массами m1 и m2 примет 

вид: ,)( 11 SVUm    .)( 22 SVUm    
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Рис. 3. 7 

Удар по схеме )) ба   протекает для абсолютно жестких тел и считается 

неупругим. Конечная скорость тел в этом случае U. Для упругих тел процесс 

удара протекает по схеме ))) вба   и в результате тела получают конечные 

скорости U1 и U2. На  стадии )) вб   получаем: ,)( 11 kSUUm   

,)( 22 kSUUm   где 
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  - коэффициент восстановления и его величина 

зависит от упругих свойств соударяющихся тел. Так как внутренние силы не 

изменяют количества движения системы, то за все время удара оно остается 

неизменным, т. е. .22112211 UmUmVmVm   
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относительно любого неподвижного центра при ударе равно геометрической 

сумме моментов всех внешних ударных импульсов )( e

iO SM , приложенных к 

точкам системы, относительно того же центра. Для тела, вращающегося вокруг 

оси z, эта зависимость имеет вид: ).( e
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o

zz SMLL   

 

 
 


