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Тема 1: «Реостатные, электроконтактные, тензорезисторные датчики».

Литература:
1. Шишмарев В. Ю. Измерительная техника: учебник / Шишмарев Владимир Юрьевич. - 4-е изд., стер. - Москва : Академия, 2012. - 288 с.
2. http://www.bwbooks.net/books/tehnika/shandrov-bv/2007/files/tehnicheskiyesredstvaavtomatizacii2007.pdf
3. Шишмарев В.Ю. Средства измерений : учебник / Шишмарев Владимир Юрьевич. - 4-е изд., стер. - Москва : Академия, 2010. - 320 с. 

В письменной форме ответить на вопросы:
1. Каковы характерные особенности генераторных и параметрических датчиков?
2. Дайте определение чувствительности и разрешающей способности преобразователя. 
3. Что называется воспроизводимостью измерения?
4. Объясните, что такое прецизионность и точность (погрешность) измерения? 
5. Что такое ошибки применения? 
6. Что такое статическая и динамическая характеристики датчика?


Тема 2: «Оптические и гальваномагнитные измерительные преобразователи».
1. Березин, С.Я. Проектирование биомедицинских датчиков: Учебное пособие.  /С.Я.Березин, В.А.Устюжанин. –Чита: ЧитГУ. 2009. -196 с. 
2. Шишмарев В. Ю. Измерительная техника: учебник / Шишмарев Владимир Юрьевич. - 4-е изд., стер. - Москва : Академия, 2012. - 288 с.
	
	
	


3. Шишмарев В.Ю. Средства измерений : учебник / Шишмарев Владимир Юрьевич. - 4-е изд., стер. - Москва : Академия, 2010. - 320 с. 
4. Устюжанин В.А. Биомедицинские электроды. Датчики: Учебное пособие. Ч. 1,2. – Чита: ЧитГУ.2010. -192 с. 
В письменной форме ответить на вопросы:
1. Перечислите виды оптических датчиков;
2. На каких физических принципах построены оптические датчики ?;
3. Какие оптические параметры контролируют оптические датчики ?;
4. Типы гальваномагнитных преобразователей;
5. Опишите конструкцию датчиков Холла;
6. Какой физический закон использован в конструкции магниторезисторов?
7. Для контроля каких параметров используются гальваномагнитные преобразователи? 

Тема 3: «Электромашинные измерительные преобразователи».
            - сельсины;
            - поворотные трансформаторы (редуктосины);
            - цифровые и импульсные преобразователи (индуктосины).

1. Объяснить конструктивные особенности контактных и бесконтактных
сельсинов.
2.  Принцип работы сельсинов связи (С.С.) в индукторном режиме.
3.  Принцип работы С.С. в трансформаторном режиме.
4. Принцип работы С.С. в дифференциальном режиме.
5.  Особенности конструкции, назначение и принцип действия СКВТ.
6.  Назначение компенсационной обмотки СКВТ. Первичное и вторичное
симметрирование.
7. Цифровые датчики угла поворота (ЦДУП), контактные. Методы
расширения разрядности.
8.  Индуктосины: особенности конструкции.
9.  Назначение С и R, включенных на выходе синусно - косинусных
обмоток индуктосина.
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