Работы выкладывать в личном кабинете в формате pdf (работы в любом другом формате проверяться не будут). Название файла: Математика, лекция № …(практика №…).
Задание:
1. Заходите на сайт ЗабГУ→ Научная библиотека → ЭБС → Лань→ в строке поиск набираете: Горбач Б. А. Линейная алгебра и аналитическая геометрия: Учебник.¬ СПБ.: Издательство «Лань», 2017. ¬ 300 с.: ил. ¬ (Учебники для вузов. Специальная литература). 
       ISBN 978-5-8114-2717-8
2. Изучить материал (см. пункт 1) на стр. 203-221.
3. Разобраться в примерах решения задач.
4. Выполнить задания, сфотографировать и выложить в личный кабинет.
5. Задание по самостоятельной работе находятся в конце практического материала.
Практика № 3.
· Раздел: Аналитическая геометрия.
· Тема: Уравнение прямой. Уравнение плоскости. Взаимное расположение прямой и плоскости.

Уравнение прямой. Уравнение плоскости. Взаимное расположение прямой и плоскости.
Примеры решения задач.
Даны координаты вершин пирамиды А1 А2 А3 А4.   А1 (0; 2; - 2), А2 (1; 0; - 1), А3 (0; 5; - 1), А4 (0; 2; 1).
[bookmark: _GoBack] Найти:1) угол между ребром А1 А4 и гранью А1 А2 А3, 2) уравнение прямой А1 А2; 3) уравнение плоскости А1 А2 А3; 4) уравнение высоты, опущенной из вершины А4 на грань А1 А2 А3.
Решение
1) Найти угол между ребром А1 А4 и гранью А1 А2 А3.




Угол между ребром А1 А4 и гранью А1 А2 А3 вычисляется по формуле: , где  направляющий вектор прямой А1 А4, а  - нормальный вектор плоскости (А1 А2 А3). . 
Составим уравнение плоскости (А1 А2 А3).
Воспользуемся уравнением плоскости, проходящей через три заданные точки 
А1 (0; 2; -2), А2 (1; 01; -1) и А3 (0; 5; -1) имеет вид: 


; ; 

;

;

;

 (умножим на - 1);

 - уравнение плоскости А1 А2 А3.

 - нормальный вектор плоскости А1 А2 А3.

, 

отсюда .
2) Составить уравнение прямой А1 А2.






 - направляющий вектор прямой , точка  лежит на прямой. Тогда каноническое уравнение прямой  имеет вид: , .
3). Составить уравнение плоскости А1 А2 А3.

 - уравнение плоскости А1 А2 А3. 
(Решение см. в пункте 3).
4). Составить уравнение высоты, опущенной из вершины А4 на грань А1 А2 А3. 

 - уравнение плоскости А1 А2 А3.

 - нормаль плоскости А1 А2 А3. Высота, опущенная из вершины А4 (0; 2; 1) на грань А1 А2 А3 перпендикулярна к ней. 







 (А1 А2 А3) и высота А4H  (А1 А2 А3), следовательно ||(А4H). Вектор  является направляющим вектором высоты А4H. Тогда каноническое уравнение прямой  имеет вид: , .
Задания для самостоятельной работы
Задание №1. В треугольнике АВС составить уравнения:
1) стороны ВС;
2) высоты, опущенной из вершины А на сторону ВС;
3) медианы, проведенной из вершины С.

Задание №2.  Написать уравнение плоскости, проходящей через точку Р параллельно плоскости    и найти расстояние от точки М до этой плоскости.
.
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